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	Założenia, cele i opis zajęć:
	Cel:  Przedstawienie klasyfikacji, budowy i zasad działania różnego rodzaju maszyn roboczych mobilnych  z uwzględnieniem nowoczesnych rozwiązań konstrukcyjnych i tendencji rozwojowych.
A. wykłady
Podstawowe pojęcia, klasyfikacja i ogólna charakterystyka maszyn roboczych mobilnych. Ogólna budowa i zasada działania zespołów roboczych samojezdnych i agregatowanych z ciągnikiem maszyn rolniczych, leśnych, drogowych i komunalnych. Analiza obciążeń działających na elementy robocze. Podstawowe techniki sterowania i regulacji maszyn.
B. ćwiczenia
Ćwiczenia są dostosowane do treści wykładów. Na ćwiczeniach studenci zapoznają się z szczegółową bodową oraz działaniem zespołów roboczych i mechanizmów regulacji wybranych maszyn mobilnych. Tematyka ćwiczeń obejmuje budowę, działanie, podstawowe regulacje i analizę pracy:
- maszyn do uprawy gleby,
- maszyn do nawożenia mineralnego i organicznego,
- maszyn do siewu, sadzenia, pielęgnacji i ochrony roślin,
- maszyn do zbioru zielonek na siano i kiszonkę,
- maszyn agregatowanych z ciągnikami i kombajnów do zbioru zielonek, zbóż i okopowych,
- maszyn biernych i czynnych do uprawy gleby leśnej,
- maszyn do hodowli i ochrony lasu,
- maszyn do pozyskiwania i zrywki drewna,
- maszyn do prac drogowych,
- maszyn do prac komunalnych

	Formy dydaktyczne, liczba godzin:
	a) Wykład ………………….……………………………………………………;  liczba godzin  30;  
b) Ćwiczenia audytoryjne……………………………………………….;  liczba godzin  30;  
c) ……………………………………………………………………………………;  liczba godzin .......;  

	Metody dydaktyczne:
	Wykład multimedialny, ćwiczenia laboratoryjne, a w przypadku modelu hybrydowego nauczanie na platformie MS Teams

	Wymagania formalne 
i założenia wstępne:
	Znajomość podstaw z przedmiotów: podstawy matematyki, fizyki, rysunku technicznego, maszynoznawstwa ogólnego, mechaniki i podstaw konstrukcji maszyn

	Efekty uczenia się:
	Wiedza:
01 – zna budowę, zasady funkcjonowania i podstawowe regulacje zespołów wykonawczych maszyn roboczych mobilnych
02 – ma świadomość wpływu maszyn na środowisko i związaną z tym odpowiedzialność za otoczenie
	Umiejętności:
03 – rozpoznaje i charakteryzuje podstawowe maszyny robocze mobilne
04 – potrafi poprawnie dobrać maszynę do zadanego zadania gospodarczego uwzględniając aspekty proekologiczne i ekonomiczne,
	Kompetencje:.
05 - Wykorzystuje wiedzę i umiejętności do krytycznej oceny stosowanych rozwiązać technicznych w maszynach mobilnych

	Sposób weryfikacji efektów uczenia się:
	Pisemny sprawdzian z materiału omawianego na ćwiczeniach i wykładach, a w przypadku modelu hybrydowego test na platformie MS Teams.

	Forma dokumentacji osiągniętych efektów uczenia się:
	Praca pisemna, karta grupy studenckiej, a w przypadku modelu hybrydowego test na platformie MS Teams.

	Elementy i wagi mające wpływ
 na ocenę końcową:
	Ocena z pracy w skali zg. z Regulaminem Studiów SGGW.

	Miejsce realizacji zajęć:
	Zajęcia realizowane w salach i laboratoriach dydaktycznych, a w przypadku modelu hybrydowego na platformie MS Teams.
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Wskaźniki ilościowe charakteryzujące moduł/przedmiot:
	Szacunkowa sumaryczna liczba godzin pracy studenta (kontaktowych i pracy własnej) niezbędna dla osiągnięcia zakładanych dla zajęć efektów uczenia się - na tej podstawie należy wypełnić pole ECTS:
	125 h

	Łączna liczba punktów ECTS, którą student uzyskuje na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich lub innych osób prowadzących zajęcia:
	3 ECTS



Tabela zgodności kierunkowych efektów kształcenia z efektami przedmiotu:

	kategoria efektu
	Efekty uczenia się dla zajęć:
	Odniesienie do efektów dla programu studiów dla kierunku
	Oddziaływanie zajęć na efekt kierunkowy*)

	Wiedza - 
	01 – zna budowę, zasady funkcjonowania i podstawowe regulacje zespołów wykonawczych maszyn roboczych mobilnych i stacjonarnych
	K1_W05
	2

	Wiedza -
	02 – ma świadomość wpływu maszyn na środowisko i związaną z tym odpowiedzialność za otoczenie
	K1_W10
	2

	Umiejętności -
	03 – rozpoznaje i charakteryzuje podstawowe maszyny 
	K1_U05
	2

	Umiejętności -
	04 – potrafi poprawnie dobrać maszynę do zadanego zadania gospodarczego uwzględniając aspekty proekologiczne i ekonomiczne,
	K1_U12
	2

	Kompetencje -
	05 - wykorzystuje wiedzę i umiejętności do krytycznej oceny stosowanych rozwiązać technicznych w maszynach mobilnych
	K1_K02
	2



*)
3 – zaawansowany i szczegółowy, 
2 – znaczący,
1 – podstawowy,
