
	Nazwa zajęć: 
	Napędy i układy jezdne maszyn i pojazdów
	ECTS
	4

	Nazwa zajęć w j. angielskim:
	Drives and systems of machines and vehicles

	Zajęcia dla kierunku studiów:
	Zarządzanie i Inżynieria Produkcji	

	
	

	Język wykładowy:
	
	Poziom studiów:
	

	Forma studiów: 
	n stacjonarne
¨ niestacjonarne
	Status zajęć:
	o podstawowe
n kierunkowe
	¨ obowiązkowe 
n do wyboru
	Numer semestru: …1……..
	¨ semestr  zimowy
n semestr  letni 

	
	
	Rok akademicki, od którego obowiązuje opis (rocznik):
	2019/2020
	Numer katalogowy:
	WIP-ZP-S2-01L-26-19

	

	Koordynator zajęć:
	Dr hab. inż. Michał SYPUŁA 

	Prowadzący zajęcia:
	Dr hab. inż. Michał SYPUŁA dr inż. Krzysztof WÓJCIK

	Jednostka realizująca:
	Katedra Inżynierii Biosystemów

	Jednostka zlecająca:
	 Wydział Inżynierii Produkcji

	Założenia, cele i opis zajęć:
	Zakres tematyczny przedmiotu obejmuje grupy napędów realizowanych w blokach: 
Blok napędów mechanicznych. Ogólna budowa napędów, układy przekazywania mocy (przekładnie zębate, łańcuchowe, pasowe, sprzęgła, hamulce, cechy poszczególnych układów, elementy składowe -przeznaczenie i parametry techniczne, zapotrzebowanie mocy, straty i sprawność układów. Charakterystyka ogólna, budowa, zasady konstruowania i rodzaje układów jezdnych gąsienicowych, układów kroczących oraz układów hybrydowych. 
Ćwiczenia: Budowa i analiza działania mechanicznych układów napędowych na przykładach maszyn, Określanie podstawowych parametrów układów napędowych, dobór elementów układów napędowych, dobór zespołów mechanicznych przekładni, sprzęgła, obliczenia układu hamulcowego napędu, wyznaczanie charakterystyki mechanicznej sprzęgła, charakterystyki mocy i momentu zespołu napędowego. Obliczanie układów jezdnych kołowych i układów jezdnych gąsienicowych (naciski powierzchniowe, opory ruchu pojazdów; dobór układów jezdnych w zależności od stawianych pojazdowi zadań). Analiza przemieszczania się pojazdów z kołowym i gąsienicowym układem jezdnym. Obliczanie zapotrzebowania na moc w ruchu pojazdów z ładunkiem.
 Blok napędów hydraulicznych i pneumatycznych. 
Ogólna budowa i sterowanie układów hydraulicznych i pneumatycznych. Elementy składowe układów: pompy, silniki, siłowniki, zawory, itp. przeznaczenie i budowa, parametry techniczne elementów hydraulicznych i pneumatycznych w maszynach i układach jezdnych. Napęd hydrokinetyczny (sprzęgła, przekładnie, hamulce) -budowa zasada działania, zastosowania.
Własności przekładni w napędach jazdy.
Ćwiczenia: Schematy funkcjonalne układów hydraulicznych i pneumatycznych, dobór elementów hydraulicznych i pneumatycznych do konkretnych rozwiązań, obliczanie oporów roboczych i sprawności w układach. Analiza układów hydraulicznych realizujących ruch postępowy i obrotowy. Regulacja prędkości ruchu elementów wykonawczych, wyznaczanie charakterystyk wybranych elementów układów, Rozwiązania w układach hydraulicznych i pneumatycznych napędów maszyn.  

	Formy dydaktyczne, liczba godzin:
	a) wykład…………………………………………………………………………;  liczba godzin .15......;  
b) ćwiczenia………………………….…………………………………………;  liczba godzin .30......;  
c) ………………………………………..…………………………………………;  liczba godzin .............;  

	Metody dydaktyczne:
	

	Wymagania formalne 
i założenia wstępne:
	
-wiedza o budowie i działaniu mechanizmów, urządzeń i maszyn stosowanych w rolnictwie i leśnictwie; 
- wiedza podstawowa z zagadnień fizyki, mechaniki i wytrzymałości;
 - umiejętność czytania i wykonywania rysunków technicznych i maszynowych; 
- umiejętność wykonywania przekształceń matematycznych.


	Efekty uczenia się:
	Wiedza:
01 ma podstawową wiedzę o cyklu życia urządzeń, obiektów i systemów technicznych 
	Umiejętności:
02 potrafi planować i przeprowadzać eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe, interpretować uzyskane wyniki i wyciągać wnioski; potrafi wykorzystać do formułowania i rozwiązywania zadań inżynierskich metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne
	Kompetencje:
……………………..
……………………..


	Sposób weryfikacji efektów uczenia się:
	Pisemny sprawdzian końcowy,  2 projekty z ćwiczeń

	Forma dokumentacji osiągniętych efektów uczenia się:
	Archiwizowane prace pisemne

	Elementy i wagi mające wpływ
na ocenę końcową:
	Projekt – 30%
Ocena ze sprawdzianu – 70%

	Miejsce realizacji zajęć:
	Sala dydaktyczna, sala komputerowa
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Wskaźniki ilościowe charakteryzujące moduł/przedmiot:
	Szacunkowa sumaryczna liczba godzin pracy studenta (kontaktowych i pracy własnej) niezbędna dla osiągnięcia zakładanych dla zajęć efektów uczenia się - na tej podstawie należy wypełnić pole ECTS:
	100 h

	Łączna liczba punktów ECTS, którą student uzyskuje na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich lub innych osób prowadzących zajęcia:
	2,8 ECTS
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	kategoria efektu
	Efekty uczenia się dla zajęć:
	Odniesienie do efektów dla programu studiów dla kierunku
	Oddziaływanie zajęć na efekt kierunkowy*)

	Wiedza - 
	ma podstawową wiedzę o cyklu życia urządzeń, obiektów i systemów technicznych
	K_K04
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	Umiejętności - 
	potrafi planować i przeprowadzać eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe, interpretować uzyskane wyniki i wyciągać wnioski; potrafi wykorzystać do formułowania i rozwiązywania zadań inżynierskich metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne
	KU_06
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